Quels supports pédagogiques ?
Pour quel public et quels besoins ?

Présentation par David Violeau



uels supports pedagogiques ?
. Pour quel public et quels besoins ?

» Présentation de I'UPSTI

e Structure

« 700 membres (professeurs en prépa ou en lycée)
» Conseil de 'UPSTI : vingtaine de membres
® Roéle
 Promouvoir I'enseignement des Sciences
Industrielles pour I'ingénieur

» Favoriser le travail collaboratif entre les enseignants
de SlI

 Diffuser des informations auprés de ses membres

* Intervenir sur tout ce qui concerne les classes
preparatoires
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Objectifs de la présentation :
P Montrer I'espace de travail réalisé pour les étudiants de classes prépa

P Montrer la transposition possible aux éléves de STI, STG
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~Plan de |la presentation

» Cahier des charges
» Description des supports de formation

e Site d'informations et d'orientation
e Cours interactifs

® Annales corrigees

® TPs/Activités avec autoevaluation

» Perspectives
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Cahier des charges

Coordonnateurs de projet
Répartion des taches

Outils faciles a prendre en main
Outils gratuits et disponibles pour tous

Dissociation de la forme et du fond
Rendu professionnel

Supports pédagogiques variés
Activités pédagogiques variées
Interactivité possible
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Supports de formation

» Site d'information et d'orientation

P J i 7 7 —
» 5 et § ¥ Login... Undean i
% ; y ii Professeurs de
- Q Sciences =t »

Techmigues
Je veux entrer en prépa » Jesuisen Termminale STlouSTL - Inclustrialles

’ﬂ

Précédent  SHivez le guide...

.= L'enseignement en TSI
(T
E Les classes préparatoires constituent un veritable tremplin pour les
études scientifiques.

E Sur la base d'un contrat implicite entre étudiants et professeurs
C (moyens de formation importants mis a disposition contre
(f investissement personnel conséquent de la part des étudiants) et
d'une sélection positive (la sélection répartit les étudiants en
groupes de niveaux pour une formation optimale pour tous et un
minimum d'échecs), les deux années d'enseignement sont
particulierement performantes.

Les étudiants acquigrent des connaissances solides, une culture
scientifique et surtout le sens de l'organisation et de 'efficacité qui
leur donne une grande confiance en soi lors de l'intégration en
ecole d'ingénieur, source d'épanouissement dans la suite de leur
carriére.

[ "
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Supports de formation

» Site d'information et d'orientation
» Cours et activités d'entrainement

Initiation a la modélisation des systémes automatis

%’: (i) Introduction
Présentation des systémes
automatisés
0 Systémes automatisés - Automatique b
[ systémes boudiés ysE=Is b= I = /
[ Bref historigue

D Classification des systémes
automatisés

Definitions

Un systéme automatisé ou automatique est un systéme réalisant des opérations et pour lequel lintervention humaine est imitée a la
programmation du systéme et a son réglage préalable.

@ Application : Un exemple de
systéme asservi : le Seaway

0O Eﬁﬁgﬁfft?qtj';”” d'un systeme Commande automatique d'essuie-glace, ouvre-portal, pilote automatique de bateau...

@ Application : Schéma fonctionnel
du Segway

Modélisation des entrées

Vérification des performances ;
réaliser des taches trop complexes ou dangereuses pour homme ﬁ

Ex : inspection des canalisations d'une centrale nucléaire

Le but d'un systéme automatisé est de :

faire des taches répétitives et pénibles

Ex : assemblages en automaobile

accroftre la précision

Usiom des
Professeurs de
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Technigues
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Supports de formation

» Site d'information et d'orientation
» Cours et activités d'entrainement
» Annales corrigées de sujets de concours

Concours Centrale-Supélec MP 2004 : Appareil de mammographie « ISIS » (General Elect
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» Cours et activités d'entrainement

et tay sl st b

formation

» Annales corrigees de sujets de concours

» Activités avec auto-évaluation

Centre d'intérét : Réalisation d'une partie commande de type combinatoire - Solution d'exercice

Union des
Professeurs de
Sciences ot
Techniques
Industrielles

On donne ci-dessous une ou plusieurs expressions les plus simples possibles pour chaque tableau de Karnaugh.

Associer a chaque tableau une ou plusieurs de ces expressions (toutes les expressions doivent étre associées a un segment).

|’<,“\{ | Résultat

Vous avez obtenu 0% de bonnes réponses.

(o | Correction
o , |
. Votre réponse Solution

B

A

A

ey e =1 =

e o —
fa e [ x|

7
1
L]
L]

B+D+A.C+4.C || 46C+D+B

el e =1 Y

ey e = =Y

JRE IS U

9/20

R




i‘ 0 http://www.upsti.fr

» Besoin:

® Découverte / informations sur les classes
preparatoires scientifiques

® Promotion des STI
» Information ciblée en fonction du public

» Recueils de témoignages (vidéos),

€ Suis e
Jes T ermin I STI usSTL ni
Je suis enBTS oulUT

p u@n 0:37/5:12 ofi| | =0 | 29



Cours interactifs

» Besoins

e Validation de compeétences

> ' ' Remarque : Partenariat avec
O rga n |Sat| on UNIT (dépot de documents)

® Petite equipe de 2-3 personnes

e Réalisation d'un document de base sous
Openoffice (logiciel libre)

e Réalisation d'animations flash sous Openoffice
et réflexion sur les activités souhaitées

‘ Ne nécessite aucune compétence technique particuliere
\

i L1

Professeurs de
I8 .

i rielles
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te

» Passage vers document a rendu professionnel

e SCENARI + Chaine éditoriale OpaleSup

e Contenu dissocie de la forme

* Rendu professionnel

« Site web autonome ou document papier

e Assistance dans la structuration du document
* Insertion aisee d'activités pedagogiques

vitrine  communauté  modéles  téléchargement

http://scenari-platform.or
0 P P J 12/20




Cours interactifs

Ateliers  Outils 2

& OpaleSup & ©

B e3a_mpP_2004
= grafcet

= ES7 modelisation...

=7 Contenus

Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...
Conte...

oo ol o o o oo o o o o oo o o )

Conte...

5 Centrale TSIZ...
Centrale_MP_...
B Centrale PSL...
E5 Centrale T5L...
Copy of Cent...

Mines_PSI_20...

L~ Complem...

rs

Contenull.xml

[ Définitions

( '@ Edition \l’J @Informations | |:¢1‘|

®EH NP O

D Cours expositif

Titre Définitions

Un systéme automatisé ou automatique est un systéme réalisant des cpérations et pour lequel l'intery

2
& exemple
Titre
¥ %
Commande automatique d'essuie-glace, ouvre-portail, pilote automatique de bateau...

®

" ", Information
Titre
* %
Le but d'un systéme automatise est de:

* W

Position [z) Texte & gauche, Hlustration & droite

u_

o réaliser des taches trop complexes ou dangereuses pour 'homme

Ex : inspection des canalisations d'une centrale nucléaire

> Cours expositif > Exemple

Selectionnez le type d'itern que vous voulez créer:

= Ressources

=l Images
[T Image JPEG (jpeg)
& Image JPEG (jpg)
---mlma ge GIF

Y Image PNG
=-Schéma Vectoriel, tableaux

""E Graphique OpenDocument
- ~FH Classeur Openlocument
[=-Son, animation et vidéo

~11F Audio MP3
---@Animation Flash

5 Vidéo AVI

-5 #Vidéo FLV

-5 Vidéo MOV

T Vidéo MPEG (.mpg)

- 3TVidéo MPEG (.mpeg)

55 Vidéo RM

-5 B\idéo WMV

5% Site interactif embarqué ou annexé
#-Formule Mathématique
+-Document bureautique

#-Site interactif et simulation

— Rl _a_ N _ S I Lt Z__

ible,
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Cours interactifs

Initiation & la modélisation des systémes automatist

% () Introduction

Prizer\ttaﬂpr\ des systémes Voiture automatique sans conducteur (Cycab), Systéme de stationnement automatique (Xpark)
automatisés

0
[) systémes boudés
[ Bref historique

1 Cossfaton das stées
autoatisds

@) Poplaton : Un eyl de
systéme asseni: e Segnay

n Représentation d'un systéme

automatigue

@ Aopictin : schéma orctomel
u S2qway

Modélisation des entrées
Vérification des performances

Commencer le module

.
Tllustration de |I'organisation du cours

% (@ Introduction o I , )
Présentation des systémes Application : Modélisation d'un signal

automatisés

Modéisation des entrées
[ Signaux tests @ G: @\

[ Signaux complexes

Visionner I'animation suivante et choisir le signal parmi les réponses suivantes qui modélise linclinaison du conducteur (valder en
] cliquant sur licdne en haut).

Virification des performances

Modéisation des SLCI (Systémes
Lindaires Continues et Invariants)
Simubtion des SLCI B

© Concison

Démarrer

Uniom de
Professeurs de
Sciences ot
Technigues
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file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/modelisation_slci/modelisation_slci_web2.publi/web/index.html
file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/modelisation_slci/modelisation_slci_web2.publi/web/co/Contenu11.html
file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/modelisation_slci/modelisation_slci_web2.publi/web/co/Exercice_02.html

Annales

0 http://www.upsti.fr

® Forte demande des éleves passant des
CONCours

» Besoins

e Gratuité (ouverture sociale)
» Organisation

e Dizaine d'auteurs

e Méme méthode que pour les cours en ligne
(Openoffice, Scenari)

® 14 sujets en 2 mois !!!
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Concours Mines-Ponts PSI 2004 - Robot de pose de fibres optique

* o

[ Mode opératore Introduction

Partie 1 - ANALYSE
FONCTIONNELLE. ! ' 2 3 .
Linstalation des réseaux souterrains de téicommunication par fibres optiques nécessite d'importants travaux de voirie :
Partie 11 - VERIFICATION DES
PERFORMANCES. découpe de la chaussée
Partie I1I - SOLUTIONS
TECHNIQUES.
Fiche technique pose des canalsations

creusement de tranchées

Annexes réhabiitation de a chaussée.

QOutre le prix de revient important de lopération, cette technique provogque une géne évidente au niveau de la circulation urbaine.

La Ssociété suisse KA-TE SYSTEM propose une solution originale pour éviter ces inconvénients,
=

Tllustration de |I'organisation d'une annale

Union des

Professeurs de 1‘
Seiensed a1 »

Technigues
Imelysarselles

Annales

Question 3

Le concepteur a fait le choix de deux essieux de direction fixe par rapport au chassis du robot. Le glissement des
roues au contact avec la paroi de la canalsation raménera le robot dans 'axe de la canalisation lorsqu'i s'en écartera.

Comportement du robot dans la canalisation - Par une étude statique, déterminer fincinaison maximum du robot.
L'étude sera conduite en utiisant la modélisation et le paramétrage proposés en annexe 3L, Condure quant au respect du
cahier des charges. Analyser linfuence des paramétres intervenant dans 'étude.

® ? © Indice

® Solution

Tllustration du questionnement
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file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/Mines_PSI_2004/Mines_PSI_2004_web.publi/web/co/Module_Mines_PSI_2004.html
file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/Mines_PSI_2004/Mines_PSI_2004_web.publi/web/co/question3.html

S TPs/Activités autoévalués

0 http://www.upsti.fr

® Remplacement des documents papiers ou pdf

» Besoins

® Necessite de compte-rendu de TP
e Correction automatique

e Validation des démarches inductives et
déductives

» Différents types de TPs/Activités

® Activitée de prise en main de logiciel
® TP sur systeme du laboratoire de Sl|

17/20




We . TPs/Activités autoévalués

» Mise en oeuvre

® Scenaritopalesup

e Réflexion sur les activités avec correction
automatique

« QCU, QCM, texte a trous, ordonnancement,
associations, question fermée

| =% | MNous connaissons maintenant lexpression simpifiée de chac |~ [2) oo oot e cmonoss
Avant de réaliser le logigramme complet du dircuit et passe é 3 dé ¢ chiffre & afficher.
type d'opérateurs nécessaires pour réalser la fonction : 13 n donne aconte b eprsentaton d chifie 2 pour equl ks segment 215541 dovent te
_ - 3 Compiter le tabiea rempissant par des 1 et des 0 Jes cases indiquant s ke segment est
(Le raisonnement sera identique pour les autres fonctions). 3lUmé ou_non (pour Vous ader, Utlser, S besoin estune Caculatrce basue pour bserver ks

ot
1 \ £

® |[nsertion d'images, videos, animations
® Gestion automatique des scores par scenari
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file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/Afficheur_7segments/Afficheur_7segments_web.publi/web/co/Q1.html
file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/Afficheur_7segments/Afficheur_7segments_web.publi/web/co/Q3.html
file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/Afficheur_7segments/Afficheur_7segments_web.publi/web/co/Q5.html

TPs/Activites autoevalues

&

» Exemple de TP sur systeme

Modélisation des SLCI — Validation de mod

Le circuit Le circuit Le circuit
« SaNg » « dialysat actif » « préparation du dialysat »»

Commencer le module

d";mr‘h 19/20



http://www.upsti.fr/serv3/TPs/TP_SLCI/co/TP_modelisation_SLCI_dialyse_web.html

Ps/Activites autoéevalues

» Exemple d'activité avec loaiciel

Etude d'un afficheur 7 segments

Objectifs
Exprimer le fonctionnement d'un systéme par un ensemble d'équations logiques.
Optimiser la représentation logique en vue de sa réalisation.
Exprimer le comportement au moyen de logigrammes.
Analyser et décrire le comportement attendu.

Dans les calculatrices, les jeux électronigues... 1 est nécessaire d'afficher les chiffres de 0 a 9. On utiise trés
souvent des afficheurs 7 segments.

il A
™
NUMBER PUZZLE

Union des
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Industrielles
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file:///C:/Users/dvioleau/Prepa/Travaux divers/UPSTI/AFDET/presentation_4_mai/Afficheur_7segments/Afficheur_7segments_web.publi/web/co/Afficheur_7segments_web.html

» Réalisations

e Site interactif d'orientation
® Cours + activités d'entrainement
® Sujets + corrigés (annales)
® Tps/Activités autoevalues
» Intégration dans une plateforme LMS

® [ntégration du contenu scenari (scorm)

® Grand choix de plateforme (moodle, ganesha,
dokeos...)

® Gestion des apprenants, mémorisation des

activitées réalisées... 21/20
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» Transposition STI, STG

® Espace de travail (cours et entrainement, sujets
de bac, Tps autoevalués) pour chaque
spécialité

e Realisation rapide
» Moyens

® Collaboration avec des enseignants dans
chaque specialité
® Pilote UPSTI

® Transposition directe des outils mis en oeuvre
pour les ressources des classes preparatoires
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En cours...

» Vidéo professionnelle d'information sur les ST
» Déeveloppement de nouveaux Tps, cours
» Nouveau site UPSTI

Contacts :
David Violeau dvioleau@free.fr
Hervé Riou (président UPSTTI) riou@Imt.ens-cachan.fr
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