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Objectifs pedagoglques

m Conception de systemes
techniques complexes

m Travail en groupe
et en projet
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Interacteurs

Ingénieurs
(12 Mineurs)

@ Techniciens
(Bac Pro/BEP)

Tech. Sup.
(Méca Elec)

Experts
Encadrants
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Les nombres

=>» 10 projets
=> 12 + 10 etudiants / projet

=> )2 journee / semaine pendant 1 an

=> 2 professeurs “encadrants” / projet

=>» 10 professeurs “encadrants”
+ 5 “experts” et 1 “big boss”
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Travail a realiser (L|vrables)
m Cahier des charges

[ ]
B Recueil de connaissances

]
m Plaquette de préesentation produit (+web)

Il
m Film (reportage) + site web




Evaluation

6 B AR5

m1 groupe
m1 projet
m1 note (a priori)
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Etudiants en 2008/2009

Nb éleves

Etablissement

Mines Paris

Diderot Paris

Jean Jaures Argenteuil
Jules Ferry Versailles
Léonard de Vinci Melun
Louis Armand Nogent
Gustave Eiffel

Louis Armand Paris

Robert Doisneau
Voillaume Aulnay
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Filieres

Ingenieurs

BTS IRIS (Info indus)
BTS CPI (Meca)

BTS SE (Electronique)
BTS CPI (Meca)

BTS CPI (Meca)

BTS SE (Electronique)
BTS (Electrotechnique)
BTS SE (Electronique)
BTS CPI (Meca)

BTS CPI (Meca)

Total BTS
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| Sites géographiques
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Boite a outils

Presentation des outils
collaboratifs et
techniques
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Tapez une question
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Liste ¢ Réunion Projet

@ G Taches

Mom de la tiche

13 Sep 04

20 Sep 04

04 Oct 04

11 Oct 04

138 Oct 04

25 Oct 04

LIMMI[V]E[D

LMMJ[V[S]D

37 Sep 04
LIM[MJ[V]E[D

LIM[MJV[E[D

LIMMI[V]E[D

LIM[MI[V]E[D

LMMIV][E[D

Pour planifier les tdches de
wvotre projet, cliguez sur un
élément ci-dessous afin
d'afficher les outils et les
instructions nécessaires a la
réalisation de cette étape.

Deéfinir le projet

Definir les périodes ouvrées du
projet

Dresser la liste des tdches du
projet

Crganiser les tdches en phases

Flanifier les taches

Lier ou joindre des
informations supplémentaires
relatives a une tache

Ajouter des colonnes
d'informations personnalisées

Céfinir des échéances et
soumettre les tiches 4 des
contraintes

Identifier des rizques pour le
projet

Ajouter des documents au
projet

Publier les informations de
projet sur le Web

Aprés avoir planifié vos taches,
wvous pouvez utiliser la zone
des ressources pour constituer
I'équipe de votre projet et
affecter les différents membres
aux taches.
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Etude du bras de levier et vibration

Recherche d'une colle

Fabrication

Montage

[=l Transmission de |'anticouple

Recherche d'un systéme pour lanticouple

Dimenzionnement du systéme de transmizzion

Achat d'une courroie et de galets

Dessin piéces de la poutre

Walidation du systéme de transmission + Fabrication

Usinage du béti

Fabrication galet et rondelle

3

0 N

Recherche d'un systéme pe
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Nicolas Momzikoff;Qi

ur l'anticouple

iengionnement du

Nicolas Momzikoff;Qi Ji

systéme de tran:
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O WG Microsoft PowerPoint ...

A Dessin1 - Microsoft Visio

Gantt.mpp
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Listes de diffusion

m Mineurs

m BTS

m Tuteurs

m Clients

m BEP, CAP, ...
m Etc

m Boss
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m Charge de com

m Manager
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APPREM

APPRE M- Agenda Pour |la Prise de Rendez-vous En Mécatronique

Bonjour Alexandre FORTOUL, vous ulitiser APPREM pour le projet DRONE MUNIN

Cliquez aur las cames
coloraas 1F |25 |02 |10 1z |19 |26 27 |02 |10
080371010 .1.2 1z 12 |1z 0204 04
“fann LAHELLEC
Tuteur en hiécanique

|F‘ru:ujet DROME MUMIN aver Alexandre FORTOUL

|

enis BROUSSE I ‘

|

Tuteur en Electronique . ‘

Jasn-Fiarra GOUVRION  w |
Tutaur an Mazaniqua

I [“lWotifier au groupe DRONE MUNIN

@Un effectif de moins de & personnes OLE groupe au complet OPlus d'un groupe & cette réunion

b cs Sub Achats g T
ebsent [ Libre e cups [Erev e e rzunion - s Libre - 0eeups
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Web réeunions/conférence

B® Réunion mécatro | Acrobat Connect Professional |Z||§|E|

m R&union Présenter Affichages Modules Aide !
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Bilan

i
m Problemes humains d’un groupe de travail
B Respect mutuel entre éetudiants

B Respect des competences

m Ouverture vers d’autres metiers

m Ouverture vers la poursuite d’etudes

m Enrichissement des équipes pédagogiques




Cadre du projet

Le projet du simulateur chirurgical
s'inscrivait dans le cadre d‘un partenariat
entre |'Ecole des Mines de Paris et le lycée
technique Louis Armand a Nogent sur
Marne.

Il s’inscrivait aussi dans le projet
SIMV@L de simulateur générique validé
destine a la formation et la certification en
chirurgie urologique et en eéchographie
gynéco obstétricale mené par Thalés
Training & Simulation, représenté par Mr
Serge Couvet.

Il a ainsi eté realisé un prototype de
simulateur chirurgical qui serait plus léger
et plus facile a mettre en ceuvre qu'un
précedent produit.

A THALES

ECOLE DES MINES
DE PARIS

Simulateur de chirurgie endoscopique

.

Speécifications Technigues

- 4 degrés de mouvements
- Retour d'efforts pouvant
aller jusqu’a 0.2 Nm en
rotation et 5 N en transla-
tion.

- Retour d’efforts sur les
poignées de I'outils.

- Adaptable a une large
gamme d’outils standards.
- Connectivité pour liasion
avec stations de travail ou
ordinateurs.

- Respect des normes en
vigueur dans les environne-
ments hospitaliés.

L'équipe

L'équipe qui a travaillé sur le simulateur
chirurgical était formée de deux groupes
ayant des compétences complémen-
taires : un rassemblement de 10 éléves
ingénieurs en deuxiéme année de
I'"Ecole des Mines de Paris et une équipe
de 3 éléves de BTS de deuxiéme année
en Conception de produits industriels du
lycée Louis Armand.

L'équipe de I'Ecole des Mines de Paris

placée sous la direction de Bruno Steux,
chercheur au laboratoire d'électronique
de I'école des Mines, et Yvon Gaignebet,
s‘occupait de la planification et de la
gestion du projet, se chargeait d'une
partie des calculs et du dimensi-
onnement, ainsi que de la partie
électronique. Elle était encadrée par
Safwan Chendeb et Fréderic Xerri,
professeur de mécanique des éléves de
BTS.
L'équipe du Lycée Louis Armand
s'occupait de vérifier la faisabilité des
solutions techniques retenues et de
concevoir et monter les prototypes.

La coopération entre des éléves
ingénieurs et des éléeves de Lycée
technique en a fait un projet original
salué par « Les Echos », et a permis une
meilleure performance de conception-
réalisation.

Thomas Lemaire - 2005 - Lycée Louis Armand
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B Projets industriels concrets

i

B Respect mutuel entre éetudiants

B Respect des competences

m Ouverture vers d’autres metiers

m Ouverture vers la poursuite d’etudes

m Enrichissement des équipes pédagogiques
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Bilan

B Projets industriels concrets

m Problemes humains d’un groupe de travail
i

i

m Ouverture vers d’autres metiers

m Ouverture vers la poursuite d’etudes

m Enrichissement des équipes pédagogiques
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Bilan

B Projets industriels concrets

m Problemes humains d’un groupe de travail
B Respect mutuel entre éetudiants

B Respect des competences

O

O

m Enrichissement des équipes pédagogiques
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Bilan

B Projets industriels concrets

m Problemes humains d’un groupe de travail
B Respect mutuel entre éetudiants

B Respect des competences

m Ouverture vers d’autres metiers

m Ouverture vers la poursuite d’etudes




=» Grue automatisée

=» Robot modulaire terrestre

=» Robot mobile omnidirectionrlel

=>» Dréne MUNIN
=» PODE (Camera)
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SUJetS 2007 2008
=> Véhicule solaire (marathon Shell) ﬁ

=» Kit motorisation Fauteuil
=» Coupe de robotique (M6)

=» Réseau ferré
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MINES. PARIS
I.YI:EES PARTENAIRES : le lF‘iSTeCh

B Lycée Diderot de Paris
B Lycée Jean Jaurés d'Argenteuil F o R U M
B Lycee Jules Ferry de Versailles

B Lycée La Fayette de Champagne-sur-Seine

B Lycée L éonard de Vinci de Melun PrlojeTS 2009 :'I:.:::t: 2223

B Lycée Louis Armand de Nogent-sur-Marne

B Lycée Louis Armand de Paris Marldi 2 jUin :'-':a;';:i 3 ;;;i;‘:

B Lycee Robert Doisneau de Corbeil-Essonne

B Lyceée Voillaume d'Aulnay-sous-Bois

CONTACTS

Yvon GAIGNEBET,
= 06 64 8844 77 m yvon gaignebet@ensmp.fr

ECOLE DES MINES DE PARIS
60, Boulevard Saint-Michel, 75272 Paris cedex 06
www.ensmp.fr
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) & juii de 15 h00a 18 h 00
a PEcole des Mines - 60, boulevard Saint-Michel, Paris 6eme
Espace Grand Vendome

Dans le cadre des projets de mécatronique, les éléves de I'Ecole des Mines de Paris et les éléves des Lycées Techniques partenaires ont dévelop-
pé et fabriqué des systémes techniques complexes. Ces projets associent intimement les disciplines (mécanique, électronique, automatique,
informatique, CAO ...), les métiers (conception, fabrication, gestion de projet, communication, ...) et les compétences (ingénieurs, techniciens
supérieurs, techniciens), dans une approche voulue résolument industrielle. Cette activité permet aux éléves et étudiants des filieres concer-
nées d’appréhender la diversité des cultures et des approches dans un travail d’équipe et de générer un respect réciproque par la contribution
indispensable de chacun.

Les éleves des Mines de Paris collaborent avec les Sections de Techniciens Supérieurs option : CPI (Conception de Produits Industriels), SE
(Systéme Electronique), IRIS (Informatique et Réseaux pour I'Industries et les Services Techniques) et Electrotechnique des Lycées Techniques
des Académies de Paris, Créteil et Versailles.

Les différents groupes de projet présenteront les systémes réalisés sous la forme d’un forum. De nombreuses démonstrations sont prévues
et les étudiants ainsi que I'ensemble de I'équipe pédagogique seront a votre disposition pour répondre a toutes vos questions.

Coupe de France de Robot mobile Grue de chantier
robotique (E=m6) omnidirectionnel automatisée

BARM et flatronic Robot sous-marin (ROV)

Robot modulaire

terrestre

Aérogénérateur

Kit de motorisation
de fauteuil roulant

Drone (Munin)
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Perspectives

m Collaboration BTS communication

m Partenariats industriels

m Convention Rectorat Region Mines
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QUESTIONS




